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0 Sicherheitshinweise

Herzlichen Glickwunsch! Sie sind nun der offizielle Besitzer von
Alpha, dem intelligenten Roboter. Vor der Verwendung von Alpha
lesen Sie bitte diese Anleitungen aufmerksam durch und scannen
Sie den QR-Code zum Herunterladen der App zur Steuerung.

1.Kinder unter 10 Jahren missen beaufsichtigt werden.

2.Um Verletzungen und Schaden an Alpha zu vermeiden, fihren Sie nicht Ihre Finger
oder Fremdkorperin die Gelenke oder Anschlisse ein.

3.Alpha braucht Ihre stéandige Zuneigung und Aufmerksamkeit, behandeln Sie ihn also
bitte vorsichtig.

4.Montieren oder demontieren Sie Alpha nicht selbst. Wenden Sie sich mit Reparaturen
an den autorisierten Kundendienst. (siehe ,Kundendienst” auf der Rlickseite).

5.Halten Sie Alpha von Ihrem Gesicht und den Augen sowie von Kleinkindern fern.

6.Und denken Sie daran, Alpha ist nicht wasserdicht und Sie sollten ihn stets vor offenen
Flammen schitzen.

7.Betreiben Sie Alpha auf einer ebenen Flache, da Unebenheiten, geneigte oder nasse
Fulboden oder Bereiche mit Hindernissen ihn blockieren oder stiirzen lassen kdnnen.

8.Verdrehen sich Alphas Gelenke beim Programmieren von Aktionen und bei der
Fehlersuche aufgrund von Programmierfehlern, so schalten Sie ihn unverztglich aus,
um weitere Schdden zu vermeiden.

9.Die Servomotoren, die Alphas Gelenke antreiben, sind Prazisionsprodukte. Vermeiden
Sie alles, was zu StoRen fihren kann.



10. Bewegen Sie Alphas Gelenke nicht, wenn er sich bewegt oder eine Aktion ausfihrt, um unnétigen

Verschleily zu vermeiden.

11. Lassen Sie Alpha nicht fallen oder stiirzen. Lassen Sie ihm ausreichend Platz und hinreichenden
Schutz, wenn er sich bewegt oder eine Aktion ausfiihrt. Verwenden Sie Alpha nicht nahe einer
Tischkante, auf Treppen oder an Orten, an denen er stlirzen oder beschadigt werden kann. Wir
fuhren keine kostenlosen Reparaturen durch, wenn Alpha fallen gelassen wurde oder aus einer
bestimmten Hohe heruntergestirzt ist.

12. Die Getriebe in den Servos sind auswechselbare VerschleifSteile. Nach langer oder GbermaRiger
Verwendung missen Teile ausgetauscht werden. Wir empfehlen, Ihren Alpha nicht mehr als 1
Stunde ununterbrochen zu verwenden. Auch Alpha braucht eine Pause!

13. Die Ladezeit fur den Akku betragt ca. 2 Stunden. Verwenden Sie nur das mitgelieferte Ladegerat

oder ein Ladegerat, das fir Alpha konzipiert ist.

14. Verwenden Sie Alpha nicht weiter, wenn die Servos Uberhitzen; warten Sie ab, bis die Temperatur

wieder normal ist.
15. Berihren Sie Alpha wahrend des Gebrauchs moglichst nicht.

@ Schalten Sie Alpha unverziiglich aus und wenden Sie sich an unseren
Kundendienst, wenn es zu den nachstehenden Situationen kommt:
a. Alpha gibt Rauch oder Ger i che ab.

b. Wasser oder Fremdkérper sind in Alpha eingedrungen.
c. Alpha wurde beschddigt.

Wichtig:

7/Mit der mobilen App kénnen Sie den Roboter leichter bedienen. Scannen
Sie den QR-Code auf dem Umschlag der Bedienungsanleitung oder
suchen Sie ,Alpha 1S*im Apple App Store und Google Play, um die App
herunterzuladen und zu installieren.

%/ Sie k6nnen den Roboter mit einer PC-Software mit neuen Bewegungen
programmieren. Die PC-Software kénnen Sie auf der Seite ,Service &
Technology*“der UBTECH Robotics Website unter
http.//www.ubtrobot.com herunterladen.

-3/ Fiir die Bedienungsanleitung zur Software und sonstige technische
Unterstlitzung navigieren Sie bitte zur Seite ,,Service & Technology
“unter http.//www.ubtrobot.com.

Bewahren Sie die Verpackungsmaterialien auf,
darin sind wichtige Informationen enthalten!
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Technische Daten

Abmessungen: 418 x 198 x 109 mm

Gewicht: 1,63 kg

Betriebsspannung:| DC6,8V-DC9,6V (Standard: 7,4 V)
Arbeitsstrom: 1A-3A

Akkukapazitat: 7,4V /2200 mAh

Audio: 8Q,2W

Anschluss:

1)Mini-USB-Port: USB 2.0
2)MicroSD-Kartenschacht: 128 MB - 16 GB
3)Kommunikations-Port: Dualer Bluetooth-Modus

3.0/4.0 BLE+EDR
Technische Daten Servos:

1)Ausgangs-Drehmoment: DC 6,5 V: 8 kg cm,
DC8,5V:12kgcm
2)Betriebsgeschwindigkeit: DC 6,5 V: 0,238 s/60°,

DC8,5V: 0,198 s/60°
Betriebstemperatur: -5°C-85°C

Bedienungsanleitung
— Programmierkabel Ladegerat oder Adapter

Teile und Komponenten

o @ LED-Augen

Vorderseite

@ LED-Ohren ----- .

e @ Lautsprecher

e @ Ein-/Ausschalter
77777777 © DC9.6V==2A
o—@

-----@ Betriebs-LED
-----@® Micro-SD/SD-Karte

Ruckseite



Teile und Komponenten

Controller

Die Hauptplatine befindet sich in Alphas Brust, die Bedientasten auf seinem Ricken. Die
Hauptplatine dient ihm als Gehirn und kontrolliert und koordiniert alle Gelenke, die sich
gleichzeitig bewegen kénnen.

Die Mensch-Roboter-Interaktion erfolgt Gber das Bedienteil auf der Hauptplatine; hier sind
ein externer Stromanschluss, ein Betriebsschalter, ein USB-Port und eine Reset-/Starttaste
enthalten. Deren Lage ist nachstehend dargestellt.

@ Resettaste © Ein-/Ausschalter

® Mini-USB-Port @ DC9.6V===2A
O——C—®

Teile und Komponenten

Servomotoren

Die Alpha-Serie enthalt eine Reihe von Servomotoren. Jeder Servomotor hat eine feststehende
ID. Die ID der entsprechenden Gelenke ist im nachstehenden Diagramm angegeben und das
Ansteuern des entsprechenden Servomotoren steuert den Winkel und die Drehgeschwindigkeit
von Alphas Gelenken.

Akku

Der Akku befindet sich in Alphas Bauch. Es ist ein Lithium-lonen-Akku mit besonders groRer
Kapazitdt mitintegriertem Uberladungs- und Uberlastungsschutz.



Teile und Komponenten

Laden

Bevor Sie Alpha verwenden, vergewissern Sie sich, dass der Akku vollstandig geladen ist.
SchlieRen Sie das Netzteil am Eingang ,DC-IN“und an einer Steckdose an. Wahrend des
Ladezyklus leuchtet die Ladeanzeige rot. Sobald der Ladezyklus abgeschlossen und der
Akku vollstandig geladenist, leuchtet die Anzeige griin. Ziehen Sie das Netzteil nun ab.
Wahrend des Ladezyklus kann Alpha ausgetestet werden.

Zubehor Ladegerat

* Mit integriertem 7,4 VV Akku, der nicht herausgenommen oder ausgetauscht werden kann.Bei
Schaden wenden Sie sich bitte zwecks Reparatur an unseren Kundendienst.

* Der Akku darf nur von Erwachsenen bzw. unter Aufsicht geladen werden.

* Uberpriifen Sie Ladegerat, Kabel, Stecker, Geh&use und die anderen Komponenten auf Schaden.Im
Fall von Beschadigungen lassen Sie das Gerat vor der weiteren Verwendung reparieren oder
austauschen.

« Das Ladegerdt ist kein Spielzeug und Alpha ist nur mit dem empfohlenen Ladegerat kompatibel (100-
240V Eingang, 9,6 V/2 A Ausgang).

» Wischen Sie Alpha nur mit einem feuchten Tuch ab. Trennen Sie das Ladegerat vor dem Reinigen ab.

Teile und Komponenten

1)Kinder sollten die Verpackung nur unter Aufsicht 6ffnen.
2)Das Produkt darf nicht erhitzt werden. Schiitzen Sie Alpha vor offenen Flammen.



Bedienungshinweise Alpha

Wenn der Ein-/Ausschalter auf ,,On” gestellt wird, leuchten Alphas LED-Augen blau. Er befindet sich
damit im Stand-by-Modus. Driicken Sie ,Reset/Start” und Alpha begibt sich in seine Ausgangsposition,
mit den FiRen zusammen und den Armen ausgestreckt (wie nachstehend dargestellt). Die
Ausgangsposition erfordert groRe Bewegungen; halten Sie seinen Rucksack beim Zurticksetzen, damit
er nicht umfallt. Alphas Gelenke sind wahrend des Betriebs gesichert. Daher driicken oder bewegen
Sie seine Gelenke nicht manuell, das kann zu Schéaden flhren. Aktivieren Sie die Bluetooth-Funktion
Ihres Smartphones, 6ffnen Sie die Alpha 1s App, stellen Sie eine Verbindung her und steuern dann
den Roboter.

Resettaste

Resetposition Seite

Bedienungshinweise Alpha

Ausgangsposition

Zum Hochnehmen oder Zuriicksetzen
von Alpha wahrend des Betriebs fassen
Sie bitte am Rucksack an, um Schaden
zu vermeiden.

© Hinweis

Bevor Sie die Taste ,Reset/Start” driicken, halten Sie Alpha unbedingt von Ihrem Gesicht
und den Augen fern. Stecken Sie auch nicht Ihre Finger oder Fremdkorper in Alphas
Gelenke. Schalten Sie ihn unverziglich aus, wenn er sich ungewohnlich verhalt. AuRerdem
sollten Sie Alpha nicht auf eine Kante stellen, damit er nicht herunterfallt und beschadigt
wird.




Stérungsbehebung

Problem 1: Die Software zur Steuerung lduft nicht normal ab.

Grund 1. Die Softwareumgebung ist nicht korrekt installiert. Legen Sie die CD ein oder laden
Sie die Software von unserer Website herunter und installieren Sie die Software und die
Softwareumgebung .NET Framework 3.5 neu.

Grund 2. Der Computer hat einen Systemfehler. Starten Sie Ihren Computer neu.

Problem 2: Beim Starten von Alpha ist die Verbindung zum Computer nicht normal.

Grund 1. Alpha hat keinen CP210X Treiber. Legen Sie die CD ein, um den entsprechenden
Treiber neu zu installieren oder laden Sie ihn von unserer Website herunter.

Grund 2. Alphas Programmierkabel ist nicht korrekt angeschlossen. SchlieRen Sie den Stecker
neuan oder ersetzen Sie das USB-Kabel.

Problem 3: Alpha kann nach dem Start nicht zurtckgesetzt werden.

Grund 1. Die Akkuspannung ist zu niedrig. Bitte laden Sie den Akku.

Grund 2. Einige der Servokabel haben sich gelockert oder einen Kurzschluss verursacht.
Uberpriifen Sie die Servokabel auf korrekten Anschluss und Funktion.

Problem 4: Nach dem Zurlicksetzen des Roboters arbeiten einige Gelenke nicht.
Grund 1. Einige der Servokabel haben sich gelockert oder einen Kurzschluss verursacht.
Uberpriifen Sie die Servokabel auf korrekten Anschluss und Funktion.

Stérungsbehebung

Problem 5: Wenn Alpha an einem Computer angeschlossen ist, kann er nicht gesteuert
werden und auch keine Programme herunterladen.

Grund 1. Alphas Programmierkabel ist nicht korrekt angeschlossen. SchlieRen Sie den
Stecker neu an oder ersetzen Sie das USB-Kabel.

Grund 2. Alphas Programm ist abgesturzt. Starten Sie den Roboter erneut und laden Sie die
Programmierung erneut herunter.

Grund 3. Die Akkuspannung ist zu niedrig. Bitte laden Sie den Akku.

Problem 6: Nach dem Herunterladen eines Programmes arbeitet Alpha nicht ordnungsgemaR.
Grund 1. Die Akkuspannung ist zu niedrig. Bitte laden Sie den Akku.

Grund 2. Einige der Servokabel haben sich gelockert oder einen Kurzschluss verursacht.
Uberpriifen Sie die Servokabel auf korrekten Anschluss und Funktion.

Grund 3. Es gibt ein Problem mit der Syntax des Programms.

Problem 7: Ihr Smartphone kann der Roboter nicht steuern.
Grund 1. Starten Sie Ihr Smartphone neu und bauen Sie die Verbindung neu auf.
Grund 2. Stellen Sie erneut eine Bluetooth-Verbindung zu dem Roboter her.



Stérungsbehebung

Problem 8: Ihr Smartphone kann sich nicht mit dem Roboter verbinden

Grund 1. Der Roboter ist nicht eingeschaltet

Grund 2. Es gibt mehrere Roboter. Das Smartphone hat sich mit einem anderen Roboter
verbunden.

Uberpriifen Sie die MAC-Adresse Ihres Roboters und des verbundenen Roboters

Grund 3. Der Abstand zwischen Ihrem Smartphone und Alpha ist zu groR.

Problem 9: Alphas Tanz ist nicht stabil.

Grund 1. Der Versatzwert der Servo-Gelenke wurde nicht eingestellt. Siehe ,Kapitel VIII.
Aktionskalibrierung” zum Einstellen des Versatzwertes.

Grund 2. Die Batterieleistung reicht nicht aus.

Grund 3. Der Servoist alt und muss ausgetauscht werden. Servos sind VerschleiRteile und
verschleiRen mit der Zeit. Der Abstand zwischen den Zahnradern erhéht sich mit
zunehmendem Alter. Daher missen die Servos moglicherweise ausgetauscht werden.

Problem 10: Das Actionment kann bei Verbindung mit dem Roboter nicht aufgerufen werden
Grund 1.Es st keine SD-Karte im Roboter eingesetzt

Grund 2. Die SD-Karte hat keinen richtigen Kontakt.

Grund 3. Es gibt ein Problem mit den Servokabeln.

G a ra n ti e www.ubtrobot.com
Benutzerdatei
Modell Seriennummer
Kaufdatum Benutzername
Kontakt
Benutzerdatei
) Fehlerbeschreibung Fertigstellungs- Verbraucher
Garantiedatum Fehlerggﬂebung datum Unterschrift




Garantiebedingungen

|.Fullen Sie die Garantiekarte nach dem Kauf von Alpha aufmerksam aus. Lesen Sie die
Garantiebedingungen aufmerksam durch.

1.Bewahren Sie die Karte sicher auf, nachdem sie von lhrem Fachhéndler abgestempelt wurde.

2.Sie benotigen die Garantiekarte, wenn Sie die Garantie in Anspruch nehmen.

3.Die Angaben auf der Garantiekarte missen der Wahrheit entsprechen, anderenfalls verfallt Ihre
Garantie.

4.Die Garantiezeit betrdgt ein Jahr (auRer fur VerschleiRteile wie Servos, Akku und Kabel). Bei Ausfall
des Produktsinnerhalb eines Jahres nach dem Kauf wird es kostenlos repariert. Griindet sich der
Schaden jedoch auf hohere Gewalt oder den Verbraucher, so wird die Reparatur auch innerhalb der
Garantiezeit in Rechnung gestellt.

Il.Reparaturen werden, auch innerhalb der Garantiezeit, unter folgenden Bedingungen in
Rechnung gestellt.
1.Nichtbeachtung der Bedienungsanleitung.
2.Fehlbedienung wie beispielsweise, jedoch nicht darauf beschrankt:
Unsichere oder ungeeignete Spannungsversorgung;
Fremdkorper wurden in das Produkt eingefihrt;
Das Produkt wurde stark angestoRen oder fallen gelassen;
Schaden durch unbefugte Demontage;
Externe Schaden oder Verformungen aufrund dtzender Flissigkeiten, Farbe, Verdiinner, Losungsmittel
usw.
Jegliche andere Fehlfunktionen aufgrund dauRerer Einflisse oder Fehlbedienung;
Hohere Gewalt;
Austausch von VerschleiRteilen wie Akku.
3.Unbefugte Veranderung des Produkts oder gebrochene Produktversiegelungen.
4.Alterung, Beulen oder Kratzer.

I1l.Nach Ablauf des Garantiezeitraums werden weiterhin Reparaturen durchgefihrt, jedoch
gegen Berechnung.
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